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Sono laureata ÈÓÓɀ4ÕÐÝÌÙÚÐÛãdi Messina in Archeologia del
Mediterraneoe attualmente specializzandapressola scuola di
Specializzazionein BeniArcheologicidi Lecce.

Collaboroattivamente,ormai da diversi anni, ai progetti di ricerca
cheil Dipartimentodi Civiltà Antiche eModerneËÌÓÓɀ4ÕÐÝÌÙÚÐÛãdi
Messinaconducesul territorio regionaleeÈÓÓɀÌÚÛÌÙÖ.

Durante la mia formazione universitaria ho avuto modo di confrontarmi e appassionarmi 
alle tecniche di rilievo archeologico. Questo nuovo interesse mi ha spinto ad approfondire le 
mie conoscenze in merito permettendomi di scoprire il poliedrico mondo della ricostruzione 
tridimensionale.



Il rilievo in archeologia

Questa disciplina ci propone un metodo di indagine rigoroso e preciso.

Ha una importanza fondamentale particolarmente per l'analisi, lo 

studio e la ricostruzione dei monumenti architettonici.



Il rilievo in archeologia

RILIEVO STRUMENTALE

RILIEVO INDIRETTO/REMOTO

RILIEVO DIRETTO

Precisione max°5 mm

Precisione °2 mm 

Errore max: 1 mm per metro, precisione 
della misura restituita: 0,5 cm



La strumentazione di scansione laser 
ËÌÓÓɀÐÚÛÐÛÜÛÖɯ(/"%-CNR di Messina 

FARO FOCUS 3D 
CAM 2 S 120 FARO ARM

FARO FREESTYLE



La strumentazione di scansione laser  terrestre

Caratteristiche Tecniche

Å Campo visivo: asse verticale: 300°- asse orizzontale: 360 °
Å Velocità:  976.000 punti/sec.;
Å Range operativo: 0,6- 120 m
Å Fotocamera a colori integrata

FARO FOCUS 3D CAM 2 S 120



La strumentazione di scansione laser 

300°

360°



FARO FOCUS 3D- Scanner Terrestre

ÁScansioni di ampio 
respiro

ÁTempi ridotti
ÁMassima precisione
ÁVersatilità di utilizzo



La strumentazione di scansione laser- portatile 

FARO ARM

Caratteristiche Tecniche

Á560.000 punti al secondo
ÁAccuratezza di °25mm
ÁNo contatto
ÁVelocità di scansione elevata



La strumentazione di scansione laser 

FARO ARM



La strumentazione di scansione laser - portatile

FARO FREESTYLE

Caratteristiche Tecniche

Å Raggio di misurazione
da0.3 m-0.8 m

Å Finoa 88.000punti/s
Å Erroremaxdi 0.2 mm



Software dedicati

Laser terrestre

Laser portatili



Software dedicati

Gestione, 
Elaborazione e 
Visualizzazione 
point cloud

Modellazione 3D



Software di fotogrammetria



Come si realizza un modello 3D?

ACQUISIZIONE 
DATI

ELABORAZIONE 
SCANSIONI

REGISTRAZIONE 
POINT CLOUD

GENERAZIONE 
MESH

APPLICAZIONE 
TEXTURE



IPCF-CNR MessinaɬIl rilievo



Piano Terra
Å 89 scansioni
Primo Piano
Å 82 scansioni
Officina
Å 17 scansioni
Terrazze
Å 17 scansioni
Esterno
Å 43 scansioni

Tot. 

248 scansioni

IPCF-CNR MessinaɬIl progetto



IPCF-CNR Messina



IPCF-CNR Messina



IPCF-CNR Messina

Nuvola di punti in 
ambiente CAD



Il progetto in ambienteCAD

Realizzazione di 
piante, sezioni e 
prospetti



Chiesa di Santɀ ÕÛÖÕÐÖɯ ÉÈÛÌɯɬArchi (RC)

La Chiesa di ���Š�—�•�����—�•�˜�—�’�˜Abate
sorgenel quartiere
Archi, nella zona settentrionale
della città di Reggio Calabria.
�����Ž�•�’�•�’�Œ�’�˜attuale è dunque frutto
di una seriedi fasi
edilizie ascrivibili ad un lungo
arco cronologico chedal XIII
secolo giunge fino al XX secolo,
con gli ultimi interventi di
recupero e restauro che risalgono
ai primi anni
Novanta .
Gli elementi e le peculiarità
superstiti �•�Ž�•�•���Š�›�Œ�‘�’�•�Ž�•�•�ž�›�Š
originaria, ovvero �•���Š�œ�œ�Ž�—�£�Šdi un
transetto e
la pianta triabsidata con sviluppo
longitudinale a tre navate,
consentono di collocare la chiesa
nel più ampio
quadro della tradizione edilizia
bizantino -normanna.


